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10 1/2””

FE 9930
FE 9931

H= 3,20 mm

CARACTERISTIQUES
TECHNIQUES

Cage

Dimensions totales
Dimensions encageage
Hauteur du filet
Hauteur sur tige
Hauteur maximum

Tige de mise a ’heure
Diamétre du filetage

Résonateur
Fréquence

Moteur

Nombre d’'impulsions
nar minute

Exécution: 0 rubis

TECHNICAL DATA

Frame

Overall dimensions
Casing dimensions
Height et bead
Height at stem
Maximum height

Hand-setting stem
Threading diametre

Resonator
Frequency

Motor

Number of impulses
n/minute

Version: 0 jewel

TECHNISCHE DATEN

Gestelll

Gesamte-Abmessungen
Gehause-Passung
Héhe am Wulst

Héhe an der Welle
Maximale Hohe

Stellwelle
Gewinddurchmesser

Resonator
Frequenz

Motor
Impulszahl p/Minute

Ausfiihrung: 0 Stein
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Cal. 9930-9931

23,900
23,300
1,100
1,200
3,200

0,900

32.768 Hz

60




20.590.01
54060

10.048.07
110

10.020.07
10.048.07
10.513
13.100

20.510
20.850
20.582
20.590
20.763
30.012
30.025
30.027
31041
31.046
31.083
31.100
3N
3.0
33.020

51.020
51.050
51.080
51.090
53.080
53.160
56.071

80.263
91.440
10.048.01
10.513.01

13.100.01

20.590.01
20.761.01
20.761.02
20.763.01
51.090.01

10.048.01
5110

10.513.01

100
110
4.000
2.740

4.929
4211
4.021
4.060
4.402
203
210
221
260
255
242
450
407
2.543
2.558

405
435
443
445
2.576
2.552
560

2.557/1
5110
54.000

52.740

54.080
54.401
54.401/1
54.402
5.445

54000 10.048.01 50 763.01
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@ 5110 & 54402

10.020.07
100

Platine

Pont de rouage

Module électronique
Plague de maintien

du mécanisme de quantieme
Pile

Rotor

Stator

Bobine

Contact

Roue intermédiaire

Roue moyenne

Roue de seconde

Roue de minuterie

Roue des heures
Chaussée avec entraineur
Renvoi :
Pignon coulant

Roue intermédiaire de quantiéme
Roue entraineuse de
I'indicateur de guantiéme
Tige de mise & I'heure
Bascule de pignon coulant
Tirette

Sautoir de tirette
Sautoir de quantiéme
Doigt de quantieme
Levier d'arrét de seconde
au centre

Rondelle de maintien
Indicateur de quantieme
Vis de pont de rouage

Vis de module électronique

Vis de plague de maintien

du mécanisme de quantieme
Vis de bobine

Vis de bride +

Vis de verrouillage de bride +
Vis de contact

Vis de sautoir de tirette

~ 20.761.02

54.401/1

20.761.01
54.401

20.570
4929

51.090.01
5445

¥

Main plate

Train wheel bridge
Electronic module

Date mechanism maintaining
plate

Battery

Rotor

Stator

Coil

Contact

Intermediate wheel

Third wheel

Second wheel

Minute wheel

Hour wheel

Cannon pinion with driver
Setting wheel

Sliding pinion

Intermediate date wheel
Date indicator driving wheel

Handsetting stem

Yoke

Setting lever

Setting lever jumper
Sate jumper

Date finger
Centre-secand stop lever

Maintaining washer

Date indicator
Train-wheel bridge screw
Electronic module screw

Date mechanism maintaining
plate screw

coil screw

Bridle + screw

Bolting screw for bridle +
Contact screw

setting lever jumper screw

10.020.07
100

Werkplatte

Raderwerbriicke
Elektronik-Baugruppe
Halteplatte fir
Datum-Mechanismus
Batterie

Rotor

Stator

Spule

Contakt

Lwischenrad

Kleinbodenrad

Sekundenrad

Wechselrad

Studenrad

Minutenrohr mit Mitnehmer
Leigerstellrad
Kupplungstrieb
Datumzwischenrad
Datumanzeiger-Mitnehmerrad

Stellwelle
Kupplungstriebhebel
Winkelhebel
Winkelhebelraste
Datumraste

Datumfinger
Mittelsekunden-Abstellhebel

Haltescheibe
Datumanzeiger
Réderwerkbriickenschraube
Scharube der Elektronik-
Baugruppe

Schraube der Halteplatte fir
Datum-Mechanismus
Spulenschraube

Schraube der Bugel +
Biigelhalteschraube
Kontaktschraube
Winkelhebelrastenschraube
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BA%R 1 - marche normale 1 - normaler Gang
565 . 2a - correctionde ladate 2a - Datumkorrektur
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LI interruption du Stopp mit

DY EL courant pour Uberbrechung
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Mt e & 3 Jr 37 47

B M g1

DI EE S R4T




